RESEARCH AND EDUCATION ISSN: 2181-3191 VOLUME 3| ISSUE 11 | 2024

DOI: https://doi.org/10.5281/zenodo.14502106

TRANSPORT VOSITALARINING TASHQI TELEMATIK TIZIMLARI VA
ULARNING AHAMIYATI

Karimov Akmal Akbarovich,
QarMlII dotsenti,

Ergasheva Dilso‘z Istamovna,
QarMlI|I assistent.

Annotatsiya: Transport vositalarida telematik tizimlarning ahamiyati katta
hisoblanadi. Aynigsa harakat xavfsizligini ta 'minlashda telematika muhim ahamiyat
kasb etadi. Magolada transport vositalarining tashqi telematik tizimlari va ularning
ishlash jarayonlari haqida ma lumotlar berilgan.

Kalit so‘zlar: Tashqi telematika, radar, LIDAR, aqglli transport tizimlari, 5 G
tarmog ‘i, sun’iy intellect, GPS tizimi.

Kirish. Transport vositasining tashqi telematik tizimlari — bu avtomobilning
tashqi muhitini kuzatish, boshqarish va xavfsizligini ta’minlash uchun mo‘ljallangan
texnologik tizimlar majmuasidir. Ushbu tizimlar sensorlar, radarlar, kameralar, va GPS
kabi qurilmalardan foydalanadi va avtomobilning atrofidagi muhit bilan o°zaro alogada
bo‘ladi.

Tashqi telematik tizimlarining asosiy komponentlari

1. Sensorlar:

Radar: Avtomobilning atrofidagi ob’ektlarni aniglash va masofani o‘lchash uchun
ishlatiladi. Radarlar Adaptive Cruise Control (ACC) va Collision Warning tizimlarida
muhim rol o‘ynaydi.

Ultratovushli sensorlar: O‘rindigni tahlil qilish, parking assist tizimlarida masofa
o‘lchashda qo‘llaniladi.

Kameralar: Yo‘llardagi obyektlarni kuzatish, masalan, Lane Departure Warning
(LDW) va Blind Spot Detection (BSD) tizimlarida ishlatiladi.

LIDAR: Obyektlarning uch o‘lchamli xaritasini yaratishga yordam beradi,
aynigsa avtomatik boshqaruv tizimlarida qo‘llaniladi.

GPS tizimi: Avtomobilning aniq joylashuvini aniglash va navigatsiyani
boshqgarishda ishlatiladi.
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2. Avtomobilning tashgi muhitini monitoring qilish tizimlari:

Adaptive Cruise Control (ACC): Oldingi transport vositasiga nisbatan tezlikni
avtomatik ravishda boshgarish va saglash.

Lane Departure Warning (LDW): Avtomobil yo‘l chizig‘idan chigsa,
ogohlantirish beradi.

Blind Spot Detection (BSD): Haydovchi ko‘ra olmaydigan zonalardagi boshqa
transport vositalarini aniglaydi.

Parking Assist: Orqa kamera va sensorlar orqali avtomobilni to‘g ri joylashtirish
uchun yordam beradi.

Collision Warning: Oldingi to‘qnashuvlarni aniqlash va tormozlash tizimi orqali
xavf-xatarni kamaytiradi.

Tashqi telematik tizimlarining funksiyalari

1. Atrof-muhitni tahlil gilish: Tashqi tizimlar avtomobilni xavfsiz boshqgarishda,
yo‘ldagi to‘siqlar, piyodalar, boshqa transport vositalarini aniqlashga yordam beradi.

2. Haydovchiga yordam: Tizimlar haydovchiga ogohlantirishlar berib, undan
so‘ng avtomatik ravishda harakatlarni boshgarishi mumkin. Masalan, ACC tizimi
tezlikni saglab golish uchun avtomatik tormozlashni amalga oshiradi.

3. Xavfsizlikni ta’minlash: Tashqi tizimlar to‘gqnashuvlarni oldini olish, masofa
saqlash va boshqa xavfsizlik choralari ko‘rishda ishlaydi. Collision Warning tizimi,
masalan, potentsial to‘gqnashuvni aniqlab, avtomatik ravishda tormozlashni boshlashi
mumkin.

4. Avtomobilni tashqgi muhitga moslashtirish: GPS va boshga tizimlar yordamida
avtomobil navigatsiyani boshqgarib, harakatlarni optimallashtiradi.

Tashqi telematik tizimlarining rivojlanishi va kelajagi

1. Aglli transport tizimlari: Transport vositalari va tashqi infratuzilma (aglli
yo‘llar, aqlli shaharlar) o‘rtasidagi integratsiya orqali avtomobillar yanada mustahkam
va xavfsiz bo‘ladi.

2. 5G tarmoglari: Tashqgi tizimlar uchun 5G tarmoglarining joriy etilishi,
ma’lumotlarni tez va samarali uzatishni ta’minlaydi, bu esa real vaqt rejimida
avtomobilning atrofidagi ma’lumotlarni yanada aniqroq va tezroq tahlil qilish imkonini
beradi.

3. Sun’ty intellekt (Al) va mashina o‘rganish: Al va mashina o‘rganish
texnologiyalarining qo‘llanilishi, tashqi tizimlarning yanada aniq va avtomatik
ishlashini ta’minlaydi. Tizimlar yanada murakkab vaziyatlarni o°zlashtirib,
haydovchiga tezroq garor gabul gilish imkonini beradi.

Tashqi telematik tizimlarining afzalliklari

1. Xavfsizlikni oshiradi: Yo‘l-transport hodisalarining oldini olishda yordam
beradi.
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2. Haydovchining qulayligini oshiradi: Avtomatik boshgaruv va ogohlantirish
tizimlari haydovchiga kamroq stress va xavfsizlik bilan harakat gilish imkonini beradi.

3. Yo‘l harakatining samaradorligini oshiradi: Transport vositalarining tezlik va
masofa saqlash tizimlari orgali harakatni optimallashtiradi.

4. Energiyani tejaydi: Tizimlar tezlikni va harakatni samarali boshqgarish orgali
yoqilg‘ini tejashga yordam beradi.

Amaliyot uchun tavsiyalar

1. Tizimlarni sinovdan o‘tkazish: Talabalarga yoki amaliyotchi mutaxassislarga
tashqi telematik tizimlarni sinovdan o‘tkazish va ularning samaradorligini o‘lchash
bo‘yicha topshiriglar berish.

2. Kamera va sensorlarni sozlash: Tashqi tizimlarning kameralarini va
sensorlarini to‘g‘ri sozlash va ularning ishlashini tahlil gilish.

3. Simulyatsiyalarni yaratish: Simulyatsiya dasturlari yordamida tizimlarning
samaradorligini baholash va optimallashtirish.

Xulosa

Transport vositasining tashqi telematik tizimlari, avtomobilni xavfsiz va samarali
boshqarish uchun zarur bo‘lgan texnologik tizimlarni o‘z ichiga oladi. Ushbu tizimlar
atrof-muhitni monitoring qilish, xavfsizlikni oshirish va harakatni optimallashtirishda
muhim rol o‘ynaydi. Kelajakda aqlli transport tizimlari, 5G va sun’ity intellekt
yordamida bu tizimlar yanada samarali bo‘ladi.
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